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toBtopS ® LG  - 이상적인 공급망 연결 솔루션. 

 

SpotBot GL 특징 및 장점 (Features & Benefits)

• 위치, 충격, 온도 및 습도  모니터링
• 4G ETL  연결 지원
• 보안이  강화된  전용  웹  포털을  통한  데이터  접근
• 비정상적인  조건  발생  시  정확한  보고

• 배송 상태  변화에  대한  맞춤형  실시간  알림

SpotBot
 
GL

 설정

toBtopS  4G+**는 eeStopS  duolC 에 접속하여 무선(Over the Air, OTA)으로 설정할 수 있습니다.

펌웨어 업데이트

toBtopS  LG 의 펌웨어는 자동으로 무선 업데이트( revO  eht  riA , ATO ) 됩니다.

클라우드 플랫폼 접근   
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 매년 021 억 달러 이상의 상품이 분실되고, 1, 000 억 달러 이상의 손상이 운송 중에 발생하고 있습니다.기업들은 공
급망 연결을 통해 운송 위치, 노출된 환경 조건, 그리고 손실 또는 손상의 책임 소재를 명확히 하기 위해 노력하고 
있습니다.

toBtopS ® LG 은 3축 충격, 온도, 습도 모니터링 및 위치 추적 기능을 제공하여 공급망과 연결할 수 있는 최적의 솔
루션입니다.

eeStopS  duolC 와 연동되어 자산의 상태를 실시간으로 확인하고, 배송 과정에서 발생하는 알림을 받을 수 있습니
다.
로그인만 하면 배송 상태를 확인하고, 여정 전반에 걸쳐 발생할 수 있는 문제에 대한 경고를 받을 수 있습니다.

사용자는 장비 설정, 배송 및 보고 파라미터를 원격으로 변경할 수 있습니다.

장치를 외부 컴퓨터에 연결할 필요가 없습니다.
셀룰러 네트워크에 연결되면 사용 가능한 펌웨어 업데이트가 자동으로 장치에 다운로드됩니다.

각 장치에는 "등록  토큰(Registration  Token )"
이  포함된  카드가  함께  제공됩니다.

사용자는 QR 코드를 스캔하거나 링크를 따라가
서 새 장치를 등록할 수 있습니다.



대시보드
 

신규 사용자 설정  

기존 사용자 로그인  

사용자 이름과 비밀번호가 설정된 후에는 kcart . eestops . oi  에 접속하여 로그인( ngiS  nI )할 수 있습니다.
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신규 사용자는 사용자 이름 및 비밀번호와 기본 설정(Basic Preferences)을  세팅해야 합니다.

로그인 후, 대시보드(Dashboard)에서 위치(Location), 자산(Assets), 화물(Consignments) 또는 여정(Trips)의 
개요를 확인할 수 있습니다.
자산 유형(Asset Type) 및 상태(Status)에 따라 필터링할 수 있으며, 특정 자산을 검색할 수도 있습니다.



네비게이션 바

자산 관리 화면 Assets Management Screen

자산 관리 화면의 필드 및 버튼 정의

•  tneilC : 연결된 장치의 구매자(클라이언트)의 회사명
•  tessA  epyT : 연결된 자산 유형 (예: topS B to GL, Sh co k goL ralulleC , Sh co k goL etilletaS 등)
•  tinU  DI : 장치의 일련번호( laireS  muN b re ) (장치 전면 라벨에서 확인 가능)
•  tcartnoC : 장치에 연결된 서비스 계약 (예: 3개월, 6개월, 12개월)
•  tsaL  tcatnoC : 장치가 마지막으로 eeStopS  uolC d에 보고한 날짜 및 시간
•  tcatnoC  epyT : 최근 위치 정보를 전송한 방식 (예: WiFi, 셀룰러 네트워크)
•  sutatS : 장치의 활성 상태 (녹색 아이콘: 활성( evitcA ),빨간색 아이콘: 비활성( evitcanI ), 노란색 아이콘: 업
데이 트

 
대기 중( etadpU gnidneP ))

•  detavitcA : 장치가 활성화된 날짜
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대시보드 왼쪽에 마우스 커서를 올리면 네비게이션 바(Navigation Bar)가 나타납니다.
이 메뉴를 통해 자산(Assets), 계약(Contracts), 위치(Locations), 화물(Consignments), 알림(
Notifications) 등 설정 및 시각화 화면으로 이동할 수 있습니다.

네비게이션  바를  사용하여  자산  관리  화면( stessA  tnemeganaM  neercS )으로  이동하면,  각  장치에  대 한
 요약  정보를  확인할  수  있습니다.
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사용자는  해당  장치와  연결된  아이콘을  클릭하여  상세  정보를  확인하거나  편집할  수  있습니다.

핀 아이콘(P ni  I noc )을 클릭하면 새 창이 열리며, elgooG  지도( elgooG  spaM )에서 장
치가

 

마지막으로  보고된 위치( tsaL R detrope  cihpargoeG  noitacoL )를 확인할 수 
있습니다.

파란색 눈  모양  아이콘을  클릭하면  자산  세부  정보(Asset  Details),  이동  경로(Trip  
Route), 이동 통신 기록(Trip Communication History), 온/습도 데이터(Temperature 
& Humidity Data) 화면에 접근할  수  있습니다.

이 화면에서  사용자는  데이터의  날짜  범위를  변경할  수  있으며,  자산을  비활성화할  수도  

있습니다.
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노란색 설정  아이콘을  클릭하면  해당  장치의  설정  화면(Configuration  Screen)으로  이
동합니다.

이 화면에는  현재  장치  구성(Unit  Configuration),  알림(Notification),  고급  설정(
Advanced Settings)을 표시하는  세  개의  탭이  있으며,

사용자는  드롭다운  메뉴를  이용하여  이러한  설정을  조정할  수  있습니다.



SpotBot® GL User Manual

 Unit Configuration 

•  충격  임계값( kcohS  dlohserhT ): 장치가 기록/보고할 충격 범위 (3- 001 G 또는 충격 센서 비활성화)

•   온도  모니터링  주기( erutarepmeT  gnirotinoM  doireP ): 온도 및 습도 데이터를 기록/보고할 주기 (15
분

 

~ 150시간 또는 온도/습도 센서 비활성화)
 

 

•  업로드  주기( daolpU  lavretnI ): 장치가 움직이지 않을 때 데이터 업로드 간격 (2- 001  시간)

•  

 

GPS 정보 획득 주기( SPG  noitisiuqcA  lavretnI ): GPS 위치 획득 시도 간격 ( 84 - 441 시간)
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장치설정

드롭다운  메뉴을  사용하여  다음  매개변수를  조정할  수  있습니다.

설정 변경은  무선(Over  the  Air)으로  수행되며,  이를  위해  셀룰러  연결이  필요합니다.
설정이

 
장치에

 
반영되는

 
데

 
최대

 
24시간이

 
소요될

 
수

 
있습니다.

설정을
 
완료한

 
후

 
설정

 
저장(Save

 
Configuration)을

 
선택하십시오.
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Notification Settings

충격 경보(Impact Alarm) 알림을  받으려면  다음을  수행하십시오.
•  알람을  받을  사람들의  이메일   주소를  입력(쉼표  또는  세미콜론으로  구분)
•  체크박스를  선택하여  알림  기능  활성화
•  evaS  noitacifitoN  sgnitteS  nottub (알림 설정 저장) 버튼 클릭

알림 설정 
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Advanced Configuration

• Wifi 설정   -  장치가  이동  중에  통신할  수  있는  WiFi  네트워크  및  비밀번호  등록
• 비행 모드(Airplane Mode)  - 장치가 비행  중일  때  셀룰러  통신을  사용하지  않도록  설정하는  기간  지정

고급 설정 

고급 설정을  통해  사용자는  다음을  조정할  수  있습니다.



Contracts Screen
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계약 화면 

네비게이션 바(Navigation  Bar)를  사용하여  약정  화면(Contract  Screen)으로  이동하면,  사용자는  사용  가능(
Available)  및  할당된  약정(Allocated  Contracts)을  확인하고,  이  할당을  수정하거나  변경할  수  있습니다.
.

• 약정( tcartnoC :)  장치와 관련된 서비스 약정(3개월, 6개월 또는 21 개월)

• 상태( sutatS :)  상태 열의 아이콘은 약정의 상태를 나타냅니다. (초록색 체크는 활성 상태, 빨간색 X는 비활성 
상태)

• 활성화됨( detavitcA :)  장치 또는 약정이 활성화된 날짜

사용자는 할당 해제(Unallocate), 수정(Edit), 삭제(Remove) 기능을 사용할 수 있으며,
이를 위해 마지막 열의 해당 아이콘을 클릭하면 됩니다.
(아이콘 위에 마우스를 올리면 해당 기능을 확인할 수 있습니다.)

위치 화면에서는 운송을 위한 출발지(origin point)와 목적지(destination point)를 설정할 수 있습니다.
운송물(CONSIGNMENT) 또는 여정을 생성하려면 최소한 출발지와 목적지 정보가 등록되어 있어야 합니다.



dA d snoitacoL )

• 

 

기본 출발지( tluafeD  emoH  noitacoL ): 여러 건의 운송(Consignments)이 출발하는 지점을 
의미하는 경우 이 옵션을 선택할 수 있습니다.

 

• 

 

반환 위치( nruteR  noitacoL ): 폐쇄형 공급망(Closed Supply Loop) 내에서 장치가 반환되어야 하
는 위치를 지정할 수 있습니다.
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위치 추가(

위치 화면에서 +Add Location 버튼을 클릭하면 새로운 위치를 생성할 수 있습니다.

사이트 코드(Site Code) 및 이름(Name)은 사용자가 직접 지정합니다.

물리적 주소(또는 사업장 이름)를 주소(Adress) 필드에 입력합니다.

이 필드는 Google 지도와 연동되며, 화면 오른쪽의 지도(Map)에 핀(Pin)이 표시됩니다.

핀을 이동하면 원하는 위치에 정확히 설정할 수 있으며, 사람 아이콘(Person Icon)을 사용하여 거리 수준
에서 주소를 확인할 수도 있습니다.

위도(Latitude) 및 경도(Longitude)는 자동으로 입력되며, 핀을 이동하면 정보가 업데이트됩니다.

반경(Radius)은 사용자가 지정하며, 핀을 중심으로 설정된 범위 내에서 운송물이 해당 위치에 도착했는지 
판단하는 기준이 됩니다.

반경 값은 100~1,500미터 범위로 설정할 수 있습니다.

사용자는 다음 중 하나의 위치 유형을 선택할 수 있습니다.

  
 이 필드를 설정하면, 장치가 반환되었는지 확인하고 재배치(redeployment) 가능 여부를 알 수 있습
니다.

 



C stnemngisno  neercS )

운송 화면에서는 사용자가 특정한 운송(trip)을   생성할 수 있습니다. 
이 화면에는 운송과 관련된 다음 정보가 포함됩니다.
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운송화면(

파트너(Partner), 고객(Client), 주문 참조(Order Reference), 목적지(Destination), 운송 시작일(
Journey Start Date), 배송 상태 및 배송일(Status/Date of Delivery)

또한, 장치를 출발지로 반환해야 하는 경우,
반환 상태(Returned) 및 반환 날짜(Date)가 자동으로 업데이트됩니다.



ddA  nemngisnoC t)
운송을 추가하려면 + ddA  tnemngisnoC  버튼을  선택합니다.
Consignment Ref(운송 참조) 필드는 사용자가 직접 정의해야 하며,

시작 날짜( tratS  etaD )는  기본적으로 현재 날짜로 설정되지만, 운송이 시작되는 날짜로 조정해야 하며, 
이 날짜에 장치가 기록을 시작합니다.
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운송 추가(

고객이 의미 있는 이름 또는 번호를 지정해야 합니다.

사용자가 정의한 모든 위치(Location)는 목적지(Destination) 및 반환 위치(Return Location) 드롭다운 메
뉴에서 선택할 수 있습니다.
사용자는 각 항목에 대해 사전에 정의된 적절한 위치를 선택해야 합니다.

반환 위치(Return Location) 는
운송 종료 후 장치가 반환될 주소를 의미합니다.

모든 필드를 적절하게 업데이트한 후,
Create Consignment) 버튼을 클릭하면,

운송에 자산을 추가하는 단계로 이동합니다.
운송 생성(



그룹 화면(N noitacifito  spuorG  neercS )
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운송을 위한 자산 선택( gnitceleS  stessA  rof  a tnemngisnoC )
사용자가 ( etaerC  tnemngisnoC ) 버튼을 클릭하면 자산(A stess ) 메뉴가 나타납니다. 이 화면에
서는 운송에 사용할 장치 또는 여러 장치를 검색 및 선택할 수 있습니다.

 운송 생성

알림 
알림 그룹( noitacifitoN  spuorG ) 화면은
자산 관리(Asset Management) 화면의 알림 설정(Notification Settings) 탭에서 지정할 수 있는
단순한 충격 경고 외에도 더 많은 알림 및 보고 옵션을 제공합니다.

알림 그룹(Notification Groups)에서는
사용자가 충격(Impact), 온도(Temperature), 습도(Humidity), 운송(Transit), 운송 보고 및 경고(
Consignment reporting and alerts)를 설정할 수 있으며,
이러한 알림의 전송 시점 및 수신자도 지정할 수 있습니다.

보고서를 생성하고 적절한 대상에게 배포하려면,
사용자는 먼저 알림 그룹 화면(Notification Groups Screen)으로 이동해야 합니다.



그룹 추가(A dd  a noitacifitoN  puorG )
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알림 

알림 그룹( noitacifitoN  puorG )을 추가하려면,
+ ddA  noitacifitoN  puorG  버튼을 클릭하면 설정 화면이 나타납니다.
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운송 설정( tisnarT  sgnitteS )을 통해 사용자는 예상된 배송 시간 외에 발생한 운송물(Consignments)이나 
화물(Shipments)을 쉽게 식별할 수 있습니다.
사용자는 운송 중 날짜(Days in Transit) 및 특정 위치에서 머무르는 날짜(Days at Location) 를 정의할 수 
있습니다.
보고서 날짜(Days on Report) 는 이러한 설정을 몇 일 동안 모니터링할 것인지를 나타냅니다.

사용자는 충격(Shock), 온도(Temperature), 습도(Humidity) 에 대한 모니터링 임계값을 적절한 드롭다운 
메뉴에서 설정할 수 있습니다.
특정 조건에 대해 알림을 비활성화(Disable Notifications)하는 옵션도 선택할 수 있습니다.

사용자는 보고서를 PDF, Excel, CSV 형식 중에서 선택할 수 있습니다.
모든 설정이 완료되면 Create Notifications Group) 버튼을 클릭합니다.
이후 화면에서는 보고서를 수신할 대상과 보고서 일정(발송 주기)을 설정할 수 있습니다.

알림 그룹 생성(




